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COBOT WELDING dEmmEIEI'I
AUTOMATION SOLUTION !
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OUR PERFORMANCE
makes THE DIFFERENCE

DEMMELER COBOT WeldSpace 4.0° HOUSE 40/20
Flexible und vielfaltige
SchweiBautomatisierungslosungen

@ COBOT \VeldSpace 4.0°




DEMMELER® COBOT WeldSpace 4.0° HOUSE 40/20

Bis zu
zwei Arbeitsbereiche
mit maximaler
zylindrischer Bauteil-
gréfe von ca:

3,5x1,5m
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3D-SchweiBtische auf DEMMELER
Fundamentschienen verfahrbar

DEMMELER® COBOT WeldSpace 4.0° HOUSE 40/20

GroBtmaogliche Flexibilitdat beim COBOT-SchweilRen

Bauteile bis zu einer Ldnge von 3,5 m aufspannen und schweillen erledigt die COBOT WeldSpace 4.0® HOUSE von
DEMMELER mit zuverlassiger Wiederholgenauigkeit und dauerhafter Prazision. Ob Einzelteile, Serie oder kleine
LosgrdofRen mit groBer Teilevielfalt — Sie sparen sich Zeit beim SchweilRen und bei der Nacharbeit. Die komplett aus-
gestattete Schweillzelle mit SchweilRroboter und Schweitechnik bieten mit einer Vielzahl von optionalen Konfigu-
rationsmoglichkeiten Raum fiir eine einzigartige Modularitdt und Flexibilitat.

Technische Daten Zelle

Abmessungen Zelle auBen ca. 4450 x 2560 x 2740 mm
Gewicht 3500 kg

Abmessungen Arbeitshereiche

Abmessungen SPACE A 3500 x 1500 x 2000 mm
Abmessungen je Arbeitsbereich SPACE A1/ SPACE A2 je 1500 x 1500 x 2000 mm

In Cobot-
Steuerung
voll-integrierte

Durch die in der Cobot-Steuerung mathematisch Linearachse

voll-integrierte Linearachse, ist eine komplexe
und effiziente Bearbeitung, auch von anspruchs-
vollsten Bauteilen, maglich.




The professional cobot welding automation solution

OUR PERFORMANCE
makes THE DIFFERENCE

[ZcoBoTweldspaceao®
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Produkthighlights

e Derkollaborierende SchweiRroboter Fanuc CRX verfahrt auf einer dynamischen Linearachse

e GroBer Arbeitsbereich 3500 x 1500 x 2000 mm fiir maximale Flexibilitat

e QOptional zwei getrennte Arbeitshereiche mit je 1500 x 1500 x 2000 mm durch entnehmbare Trennwand und 4 Rolltoren
e Optionaler DEMMELER Zwei-Achsen-Manipulator mit 500 kg Nutzlast

e Optional mit DEMMELER Fundamentschienensystem fiir Pendelbetrieb konfigurierbar

e QOptional auch fiir automatisierten Verschiebebetrieb konfigurierbar

Maximale Produktivitat:
Arbeitsraume individuell konfigurierbar

Zwei-Achsen-Manipulator / 3D-SchweiBtisch 1500 x 1500 mm

e Schweillbereiche werden durch Trennwand abgetrennt

* Pendelbetrieb zwischen SPACE A1 und A2

* Rolltore schlieBen sich automatisch beim Schweilprozess getrennt
voneinander

* Beide Arbeitsbhereiche optional mit DEMMELER Fundamentschienen-
system konfigurierbar

¢ Kipp- und Drehachse in Cobot-Steuerung mathematisch voll-integriert

Zwei 3D-SchweilBtische je 1500 x 1500 mm

* Zwei Arbeitsbereiche durch mobile Trennwand unterteilt

* Pendelbetrieb zwischen SPACE A1 und A2

* Rolltore schlieBen sich automatisch beim Schweilprozess getrennt
voneinander

* Beide Arbeitsbereiche optional mit DEMMELER
Fundamentschienensystem konfigurierbar

Automatisierter
Verschiebe-
betrieb moglich

3D-SchweiBtisch 3500 x 1500 x 2000 mm

* GroBer Arbeitsbereich

* Rolltore schlieBen automatisch beim SchweiBprozess

¢ Optional mit DEMMELER Fundamentschienensystem konfigurierbar
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Ausstattungen, die perfekt auf lhre spezifischen
Aufgabenstellungen angepasst sind.

SchweiBprozesse perfekt abgestimmt Hochwertiger SchweiBroboter Einfache und intuitive Programmierung
¢ Schweillsysteme ausgelegt fiir den FANUC CRX Cobot: Professionelle SchweiBsoftware mit
COBOT WeldSpace 4.0° Benutzerfreundlicher kollaborativer zahlreichen Features fiir das industrielle
* Roboterschweillequipment der Roboter fiir Anwender mit wenig oder SchweiBen, wie z.B. Lichtbogensensor,
Marke FRONIUS gar keiner Robotererfahrung. taktiler Sensor, etc. Programmieren
e Umfangreiche Job-Bibliotheken und Teachen von Punkten mit Hilfe der
¢ Integration und Software-Erweite- Teach-Pendant-Benutzerschnittstelle
rung DEMMELER WeldSoftF 1.0 flir Durchlaufteaching und einfache
Software . . Drag-and-Drop-Programmierung.
« Input der SchweiBjobs aus der .
Stromquelle und einfache Auswabhl J

liber Liste am Bedienpanel

Hochste Sicherheit Maximale Produktivitat Hochste Flexibilitat und Effizienz
Die COBOT WeldSpace 4.0° beinhaltet auf kleinstem Raum * Die Zelle |dsst sich flexibel integrieren
alle sicherheitsrelevanten Einrich- * Praxisorientierter Aufbau und eine und auf wechselnde Anforderungen
tungen: perfekte Ausnutzung des Arbeits- anpassen
¢ Schutzumhausung mit SchweiB- raumes e Auch beim Aufbau lhrer Spannvor-
schutzglas und Rolltore aus Alumi- e SchweilRzelle ist je nach Schweil- richtungen kénnen Sie aus dem um-
niumpanzer mit Sichtelementen anforderung in drei verschiedenen fangreichen Sortiment des DEMMELER
¢ Je nach Modell Schutzeinrichtungen Standardvarianten sowie Spann- Zubehdrprogramms schopfen.
wie Sicherheitslichtgitter und bzw. Positioniermdglichkeiten
-lichtvorhénge sowie Schweil3- konfigurierbar
schutzwénde

www.demmeler.com



OCESSES

DEMMELER® WeldSoft F 1.0

Einfache
Programmierung per
Drag-and-Drop

Egal ob Sie ein erfahrener Programmierer oder Ein-
steiger sind — die professionelle Schweillsoftware
DEMMELER® WeldSoft F 1.0 bietet zahlreiche
Features fiir das industrielle SchweilRen, wie z.B.
Lichtbogensensor, taktiler Sensor, etc. Programmieren
und Teachen von Punkten mit Hilfe der Teach-
Pendant-Benutzerschnittstelle fiir Durchlaufteaching
und einfache Drag-and-Drop-Programmierung.

Einfache Programmierung mit
dem Tablet Teach Pendant

Ubersichtliche Programmverwaltung
mit Anzeige verschiedener Parameter
- Aktuelle Laufzeit Bauteil

- Laufzeit Auftrag

- Lichtbogenzeit

Perfektes

Zusammenspiel:

Die Steuerung
des COBOTS
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Program list

- Program name Rﬂ(:d
L wanEDRci2as (G

2 WANNE 35 * 350 * 40
3 WANNE 350 x 350 x 350 Open
4 WANNE 50 x 50 x 50 B,
5  WANNE 50 x 90 x 87 New

Laufzeiten

max. Laufzeit

Haube (in ms) START automatische

o

max. Laufzeit Tor A
auf (in ms)

max. Laufzeit Tor A
ab (in ms)

max. Laufzeit Tor B
vollstindig auf (in
ms)

4 Robot Operation

DEMMELER®
Job-Bibliothek

Alle COBOT- und SchweiBparameter
an einem Ort

Umfangreiche geschiitzte DEMMELER® Job-Bibliothek —
Im SchweiBlabor von DEMMELER entwickelte HochleistungsschweiBjobs

Registrierte Benutzer kdnnen iiber die Job-Bibliothek der DEMMELER® WeldSoft F 1.0
Software auf bislang tiber 100 geschiitzte Schweil3jobs mit allen wichtigen Parametern

®
@ P
: abgestimmt auf Material, Stromquelle und SchweiBprozess zugreifen. Uber QR-Codes

ALUMINIUM

EDELSTAHL

auf den hinterlegten Datenbldttern kdnnen Sie sich auch die Videos zu den Schweil3-
prozessen ansehen.

Nahtarten je nach Werkstoff

STAHL : Kehinaht Uberlappnaht Ecknaht Steignaht



3D-SPANNSYSTEME
MANIPULATOREN
COBOT WELDSPACE 4.0®
NC-RUNDTISCHE
WERKZEUGARENEN
AUFTRAGSFERTIGUNG

DEMMELER

Maschinenbau GmbH & Co. KG
AlpenstralRe 10

87751 Heimertingen / Germany
Telefon: +49 8335 9859-0
vertrieb@demmeler.com
www.demmeler.com

denair : el

DEMMELER

Automatisierung & Roboter GmbH
Alpenstrale 10

87751 Heimertingen / Germany
Telefon: +4983359859-0
vertrieb@demmeler.com
www.demmeler.com

INNOVATION
PERFORMANCE

TECHNOLOGY FROM THE MARKET LEADER

Technische Anderungen, MaBangaben sowie Druckfehler vorbehalten.
Abbildungen kénnen vom Original abweichen.
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OUR PERFORMANCE
makes THE DIFFERENCE

Servicekompetenz hei DEMMELER:

Aufgrund zuverldssiger Auslegung und
Konstruktion erfordern unsere Produkte nur
ein Minimum an Service und Kundendienst.
Dennoch gehdrt eine Service-Hotline,
weltweite Ersatzteillieferung und der direkte
Montageeinsatz beim Kunden vor Ort zu unse-
rem Leistungsangebot.

Wir sind fiir Sie da:
Telefon: +49 8335 9859-0
E-Mail: vertrieb@demmeler.com

>

Abonnieren Sie auch
unseren Youtube-Channel
mit vielen Produkt- und
Anwendungsbeispielen.
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